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上海FANUC机器人有限公司

（50%    :    50%）

成立于：1997年11月 注册资本：1200 万美元 员工人数：550 名

上海电气集团是中国装备制造业最大

的企业集团之一

FANUC是全球工厂自动化行业领先

的集团

由FANUC与上海电气集团联合投资的上海发那科机器人有限公司，拥有强大的

工程集成及技术服务能力，为广大的工业用户提供优质的产品、成熟可靠的工

艺方案与完善的技术服务。



FANUC销售实绩

在全球

FANUC 机器人累计销售超过 400,000 台

在中国
FANUC 机器人安装数量累计超过 40,000 台



全球工业机器人产业分布

全球每年工业机器人产业分布

以上数据来自于国际机器人联合会
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FANUC机器人在中国年度销量
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FANUC机器人在中国市场占有率(2015)
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FANUC机器人产品(260种)

CR-7iA
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FANUC机器人应用

弧焊 点焊 激光切割 滚边

涂胶 上下料 注塑取件 高速整列

浇铸 备胎搬运 打磨 码垛



机器人自动化架构

周边设备及安全设备

工艺设备

智能传感

集成技术

网络及
大数据

行走导轨

伺服定位装置

变位机

力觉传感器 视觉传感器

3D广域传感器

伺服焊枪

伺服胶枪

光栅及安全PLC

PLC及上位机

移动设备联接 大数据软件



智能机器人系统框架

机器人控制器

仿真软件

机器人示教器

现场控制PLC

I/O 通讯（从站）

外围设备

I/O 通讯（主站）

以太网

上位机

＋－ ＋
＋

视觉传感器

力传感器

2D

3D

世界唯一

智能化

 视觉传感器

 力传感器

 伺服感应

 ROBOGUIDE

 iPendant

网络化

 Robot Link 

 Web server (HTTP)

 Robot Interface

 FTP (TCP/IP)

 Serial I/O

面向应用的机器人

 管线内置集成手臂

 集成管线包

 智能机器人系统

 DCS
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罗克韦尔与发那科集成解决方案

FANUC CNC & Robot在Ethernet/IP上的首要的集成
• Ethernet/IP的能力允许CNC, Robot和PAC在一个高速的确定性的网络

上实现控制器的通信

• 为了实现互联企业的目标，使企业关键制造数据可见的数据整合工具。

• 减少集成的费用，增加效率

Models 35xi 

B and 0i F Logix PAC’s

Robots

+

最近3年，Ethernet/IP的机器互联实
现了显著增长

Fanuc Device EtherNet/IP
Support

EtherNet/IP Safe 
Support

Robot - All 
Models

√ √ 
†

CNC 3x models √ √ 

CNC 0iF model √ ?

† Today requires separate scanner module in Logix  Will be addressed in 

new AOP and future Fanuc software releases

New

New

集成解决方案
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发动机行业集成解决方案

联合解决方案- 发动机



2016/8/5 15

集成解决方案应用前后对比

联合解决方案– 转变前后
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整个无人全自动生产线
DEMO由三个区域组成

• 加工单元 ：
1台注塑机现场注塑模型
零件
1台数控机床生产金属底
座

• 立体仓库 ：

作为现场机加单元的中转
区。也作为装配原材料的
补充区

• 装配单元 ：
14台装配机器人分5个装
配单元完成模型机器人装
配

集成解决方案实例-机器人模型全自动生产线

机加单元

装配单元

立体仓储
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集成解决方案实例-机器人模型全自动生产线控制架构

• FANUC机器人通
过EtherNet/IP连接
到AB Logix PLC

• EtherNet/IP  

network with 

Stratix 5700 in 

VLAN

• FactoryTalk运行在
一个 55 ‘’ 触摸屏
电脑上
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集成解决方案实例-机器人模型全自动生产线网络拓扑图
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集成解决方案实例- FactoryTalk生产过程监控软件

FactoryTalk 功能

 主显示界面与ZDT网页

 整体布局显示，能够连
接到据图的机器人显示
详细的机器人信息

 显示机器人的实时数
据，并且能连接到机器
人的主页上显示以下内
容：

示教器

视觉拍照画面
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展会现场视频



人机协作化－协作机器人

一般机器人

协作机器人

CR-35iA

 协作机器人可以和人近距离

接触，无需安全围栏，不会

伤害到人。

 协作机器人可以和操作人员

协同完成工作（例如：搬运

重物，部件装配等）

 协作机器人的设计与一般

FANUC机器人具有同样的高

可靠性。

 集成最新的智能化功能例如

机器视觉等。

人机协作

高可靠性和智能化



人机协作化－协作机器人

 安全功能

三种安全功能确保协作机器人可以和人近距离接触，无需安全围栏。

停止

J2轴

J1轴

反转

接触停止功能 退避功能 接触后退功能

机器人触碰到人之后,即自
动停止运行。

人推开机器人手臂，机器
人手臂自行避退。

机器人碰到坚硬物体，其手
臂立即掉头反转，降低碰撞
危险。



人机协作化－协作机器人
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人机协作化－安全认证

• ISO 10218-1:2011

(等同于JIS B8433-1)

• EN ISO 13849-1:2008

(Category 3，PL=d)

通过使用压力监测的DCS（双重安全检测）功能，CR-35iA通过了国际认证，能满足

安全要求。



人机协作化－协作机器人

 高速模式

结合安全传感器，实现高速运动。

协同模式 高速模式

最高250mm/s 最高750mm/s

安全传感器

接触停止功能无效接触停止功能有效



人机协作化－协作机器人

安放备胎

装配部件供给 装配保险杠

装配主胎
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人机协作应用示例-滚珠丝杠装配
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应用示例-汽车发动机连杆加工机床上下料



ZDT-零停机技术

FANUC
机器人

高可靠性

故障预警 快速修复

发那科 —— 为提高世界各地工厂的运转率而不懈努力。



ZDT-零停机技术

越是复杂的系统及大型系统,越容易出现无法预计的异常情况, 导致设备停
机, 给正常生产带来巨大损失。

为了消除无法预计的设备停机, 需要预先知道机械部件的故障、以及机器
人・控制柜・程序中存在的潜在问题。

→ 实现零异常停机

故障!

停止!停止!停止!

J2振动加剧

下周末要更换
减速机了。

持续
生产

持续
生产

持续
生产

持续
生产



ZDT-零停机技术

维护保养

检查机构部件的状态 检查程序状态

检查系统状态

诊断减速机
记录伺服报警(servo off alarm)

监视马达转矩

通知保养时间

视觉信息
焊接日志
开工率
产量

内存的使用量
报警信息

请更换润滑油！



ZDT-零停机技术

通过网络连接, 在手机及移动终端的应用软件画面上,查看机器人的运行数据

（如设备运行状況、生产信息、诊断信息、保养时期等）。

也可以在手机或PC的浏览器上，确认机器人的运行状况。

Web浏览器

智能设备

工厂

数据收集器 数据收集器数据收集器

ZDT 服务器
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为什么 FANUC

控制器工厂 电机工厂

压铸工厂 钣金工厂



为什么 FANUC

无人化工厂

自动化标准单元

智能机器人与智能机器

自动化生产线



为什么 FANUC

降低人力成本
保持品质一致

提高产品质量

增强企业竞争力

实现美好生活



谢 谢


